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Solutions de systémes intelligents - Gamme cobotique J

Selon la charge utile et les parametres, les robots collaboratifs FAIRINO de la série FR sont proposés en six
modeles : FR3, FR5, FR10, FR16, FR20 et FR30.

Afin de fournir aux partenaires et aux clients une meilleure assurance qualité, l'usine FAIRINO a obtenu une
gamme complete de certificats auprés d'organismes de certification internationaux.

Systeme de gestion de la qualité : ISO 9001
Certifications des produits : CR, CE, KCs, NRTL, RoHS 2.0, NSF, SEMI, IP65
Certification de sécurité ISO : ISO 10218, ISO 13849, I1SO 15066
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FAIRINO - ROBOT
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FAIRINO - ROBOT (k)i

Charge utile

Portée
Mormibre & axes

HMI

Répétabiling de la pase selon La nonme 150 9383

Houvement de ['axe
Base

Epailes

Coude

Paignet 1

Poignet 2

Poignet 3

Vitesce TOP
Classification IP
Bruit

Montage du robot
Pons 1A

Alirentation Y0 de I'owtil

Taille base

Poids

Fanctionnement lempérature
Fanctionnement taus d'humidité
Matgriaux

Noir En optian

3k
622 mm

& axes rotatifs

Baitier de commande portatif de 10,1 pouces (25,650m) ou application Web pour lErminal mobile

=0,02 mm

Plage de travail
2175

+ BE® _ 2GS
£150°

+ BE®/ - 265"
2175

£175°

1m/s

IPS4 {IPGS n option)
= 65 dB

Toute arientation
(pih2  (DO)2
(a1 (A0}

240,58

128 rm

=15 ky
0-45°C

Wibesse maximalke

+180°/s

+180%/s

+1B80%/s

+180°/s

+180°5

+180°5

o0 % RH {zans condensation)

Aluminium, Acier

Man

Skg
922 mm

E axes rotatifs

0,02 mm

Flage de travail
2175

+ BESF . DEEE
£160°

« BEY) - 2658
£175¢

£175°

1 mfs

PS4 (IPES &n opticn)
= 65 4B

Towle ofientation
()2 (D)2
CUR NG

24V71.58

149 mm
= 22 kg

O-d55C

Vitesse maximale
+180¢/5
+180¢Fs
=180°/5
=180°f5
+180°/5

+180%/5

20 % RH {sans condensation)

Alufminium, Acier

Oun

10 kg
1400 mm

E axes rotatifs

Boitier de commande portatil de 10,1 pouces {25 65cm) cu application wWeb pouwr t2rminal mobile

=0,05 mm

Plage de trawvail
2175

+ BE® - 265
+160°

+ BES - 265°
175

175

1.5ms's

IP54 [IPES en aplion)
<65 dB

Tanile ofientation
M2 (Do) 2

(AT Ao

24001 54

190 mim

=40 k,g
0-485C

Vitesse maximale
=1 2045
=1 20"/s
=180%/5
=180%/5
1B

1B

a0 % AM [sans condensation)

AlLimifiiurm, Aer

Oui

B parameties de cha e utile de test de puissance typigues, différentes charges sont définees en fondtion des modéles de robot, les pararmeires de configuration de la charge utile sont 125 suivants @

PUISSaN0e Mmdyenne typigue
Puissance Maximurm bypigue

Réglage de ba changs uiile FR3 ;3 g, axe 2 - 18 mm

220w
2B0W

Riéeglage de ka charge utile FRS ;5 log. axe 2 - 30 mm

260w
30w

Riéglage de ka changs: uiile FRID : 10 kg, ae 2 ; &0

300w
500 W

16 kg

1034 mam

6 axes rotatifs

=0,03 mm

Plage de travail
2175

+ BEY) - 268
+160°

+ B5% - 265°
2175

2175

1m/s

IP54 {IPES &n option]
<65 dB

Toute orientation
Dy 2 (DO)2
(A1 (A1
24V/ 154

190 mm
=40 kg

0-455C

vitesse maximale
130
12
18IS
+1 80" /s
218005

2180°15

o0 % RH {zans condensation)

Alurminium, Acier

Man

Riglage: de la charge wile du FR1S : 16 kg, axe 2 - 36 mm

0w
410w

20kg
1854 mm

6 axes rotatifs

30 kg

1403 mm

E axes notatifs

Boitier de commande ponatif de 10,1 pouces (25,65cm) ou application Wel pour tenminal mobile

=0,1 mm

Plage de travail Vitesse maximale
#1758 =1 20%/5

« BS% - 265° =1 3055

+160° =120%/5

« B5°F - 265 =180%/5

+175° 18P/

217%° £1B0s

mis

IPE4 [IPES en option)
=70 de

Toule orientation
D2 ooz
(A} Ao
244/1.54

240 mm

=05 ki
D-45%C
% % R {sans condensation)

Alurminium, Acier
Man

Reglage de la chasge utile FR20 © 30 kg, ase 2 : 120 mm

G20 W
Bi0w

+0,1 mim

Plage de travail vilesse maximale
175 +120%/5

+ BE® - D6SS +130%/5

<160 +120%/5

+ BSSF - 265" +180°/5

+17%° 21805

£175° +180%s

2rifs

IPS4 (IPEE 80 option)
<70 dB

Toute orientatiom
oh2 (oo)2

(a1 (AD)1
24V/1.54

240 mm
=85 kg
0-45°C
80 % RH {sans condensation)

Alufminium, Acier

o

Rénlage oe la charge utike FR30 - 30 kg, ase 2 - 200 mm

GO0 W
9u0 W
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C_ARACTE'RISTIQUES TECHNIQUES DU CONTROLEUR

Caractéristiques

Contrdleur DC MINI 2kw

Contrbleur CC 5 kw

Contrdleur AC MINI 2 kW

Controleur AC 5 kw

Classification IP

P34

P24

P34

P54

Température de fonctionnement

0-45°C

0-45°C

0-45%C

0-45°C

Humidité de fonctionnement

90 % HR (sans condensation)

90 % HR (sans condensation)

90 % HR (sans condensation)

90 % HR (sans condensation)

Ports 1/0 (DI) 16 (DO) 16 (DI)16 (DO} 16 (D) 16 (DO)16 (DI)16 (DO} 16
(anj2 (ao)2 (a2 (a0) 2 (a2 (AD)2 (a2 (ao)2
Impulsions haute vitesse, entrée 2

Alimentation E/S 24V/1.5A 24V/1.5A 24V/1.5A 24V/1.5A

Communication standard

1/0, TCR/IP, Modbus_TCRP/RTU

I/0, TCP/IP, Modbus_TCP/RTU

1/0, TCP/IP, Modbus_TCP/RTU

I/0, TCP/IP, Modbus_TCR/RTU

Communication optionnelle

CC-Link, Profinet, Ethernet/IP, EtherCAT

CC-Link, Profinet, Ethernet/IP, EtherCAT

CC-Link, Profinet, Ethernet/IP, EtherCAT

CC-Link, Profinet, Ethermet/IP, EtherCAT

Kit de développement logiciel

C#/C++/Python/ROS/RO52

C#/C++/Python/ROS/RO52

C#/C++/Python/ROS/R0O52

C#/C++/Python/ROS/ROS2

Physique

HxLxP 44 5x 245x% 180 mm 44,5x 245x% 180 mm 44, 5x 2435% 180 mim B9X245x180 mm

Poids 2,1 kg (poids du cable inclus) 2,957 kg (poids du cable inclus) 2,5 kg (poids du cable inclus) 3,6 kg (poids du cable inclus)
Matériaux Plaque galvanisée Plague galvanisée Plague galvanisée Plague galvanisée

Alimentation électrique

30-60 WCC

30-60 WCC

176-264 VCA ~ 50-60 Hz
100-240 VCA ~ 50-60 Hz

100-240 VCA ~ 50-60 Hz

Robot applicable

FR3, FR5, FR10, FR1&

FRZ0/FR30

FR3, FR5, FR10, FR1&

FRZO/FR30
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SAFETY BOX

ARMOIRE Explosion-proof

Classification IP

Eonction du bouton Manuel/Auto, Déplacer, Enregistrement de points, Correspondance ou non n
avec le boitier de boutons de sécurité, Démarrage/Arrét, Arrét du systeme I

Communication TCP/IP
Taux de transfert du réseau P 100M o«
Alimentation par ethernet —— y | B : =" ¢
- - —— @ 1. '
HxLxP 66 x136 x 60 mm ) ' ’
Poids 4909 (poids du cable inclus) i
Matériaux ABS : = - i

| £
Longueur du cable 5m -
Nombre de clés . L

a
v

Armoires explosion-roof (explosion-proof intégrales) Robot (gamme compléte explosion-prof)

Outils d'interaction homme-cobot pour les fonctions d'interaction de base. Il peut étre relié a des ordinateurs, tablettes et

autres appareils via l'interface RJ45 et se connecter directement a l'interface d'enseignement de l'application Web.
Incluant de bonnes performances techniques, l'armoire doit étre résistante aux vibrations, aux chocs, a la corrosion, a la

poussiere, a l'eau et aux radiations pour assurer un fonctionnement stable et fiable des appareils. Bonne utilisabilité de la
[— protection de sécurité, facilité d'utilisation, d’installation et de maintenance, et garantie de la sécurité opérateur.

Boitier deOption |
commande portatif

Classification IP IP65
Température de l'environnement 0°C-45°C
R —— P54 Pression positive minimale 100pa
- Pression positive maximale
Fonctionnement taux humidité 90%HR(sans condensation) P 1000pa
Rl Gl EE 1280x800pixels Tension d'entrée nominale KW/48VDC/A
HXLXP 88x268x210mm Fuite maximale 15L/Min
Poids 1,6 kg HxLxP 1100 x 682 x 500 (Comprend un voyant d'alarme 1286)
Matériaux ABS,PP Poids 75 kg
Longueur du cable 5m L.
Matériaux Acier au carbone + acier inoxydable
Volume de l'armoire 126 L
L A 120L/min
Débit de ventilation
g . . P - . I’ Y 1 i 14min
Le boitier de commander portatif, 'ordinateur, la tablette ou le téléphone mobile est connecté au systéme WebAPP pour Temps de ventilation
réaliser la commande du robot collaboratif. Gaz protecteur AR
Certificat de cabine antidéflagrante CE22.7131
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Solution de
)M §T D} i serrage des vis

Combiné au dispositif de serrage
d'extrémité intelligent, il permet d'obtenir
un serrage réglable, controlé et
programmable, ce qui le rend adapté a
divers scénarios de serrage. Il peut
compléter le processus de production de
maniere stable, efficace et précise,
réduisant considérablement le travail
répétitif pour les opérateurs et prenant en
charge la tragabilité des données.

Sécurisé et pratique
Déploiement flexible
Contréle flexible de la force

Haute efficacité de production

Solution de
palettisation

Solution
de soudage

Kits de processus de soudage, avec une sélection de technologies de
soudage telles que le soudage par points, le soudage par joint, le
soudage droit, le soudage oscillant, le soudage a l'arc et le soudage
multicouche multipasse. Il integre également des technologies de
soudage intelligentes pour le positionnement du fil et le suivi du cordon
de soudure, ameéliorant considérablement l'efficacité du soudage et
garantissant la qualité du soudage.

Sécurité maximale
Déploiement flexible
Barrieres d'entrée réduites

Coordination multi-axes

Haute efficacité de production
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m Améliorer la sécurité au travail

m Suivi et retour d'information en temps réel

I grm

Enregistrement et tracabilité des

m Réduisez le taux d'erreur et les pertes - .
données

m Améliorer l'efficacité de la production m Suivi etidentification précis

Solution Pick
and Place

Les robots de manutention peuvent améliorer
l'efficacité de la production, la qualité et la
sécurité, réduire la charge de travail, et
propose flexibilité et adaptabilité. Ils
apportant des avantages concurrentiels aux
entreprises.

FAIRINO - ROBOT 11712

La plateforme comprend des fonctions habituellement utilisées dans les domaines industriels, telles que le
collage, le serrage et la manutention des matériaux, qui correspondent étroitement aux scénarios réels des
lignes de production. Elle permet aux étudiants de découvrir de pres l'atmosphere réelle de l'usine en classe,
ce qui en fait une plateforme de formation en robotique collaborative inestimable dans le domaine de
l'éducation.

Associé a un dispositif de distribution intelligent a
'extrémité de l'actionneur, il permet des opérations
précises et convient aux taches de collage et de
distribution dans divers scénarios. Il peut réaliser une
application de collage, avec stabilite, efficacité et
precision, garantissant la qualité de l'opération. Cela réduit
considérablement le travail répétitif des opérateurs et
préserve leur santé.

Solution de
distribution de
colle
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FAIRINO - ROBOT

FAIRINO est le fabricant des robots collaboratifs. L'équipe a réalisé une R&D indépendante de tous
les composants de base.

Leur leitmotiv est de se focaliser sur l'expérience utilisateur en proposant des systemes robotiques
intelligents.

Le catalogue inclut des composants personnalisés, des machines complétes et des systémes
complets pour les clients industriels. La plateforme de développement ouverte offre plus de
confort et de possibilités a nos partenaires.

Bienvenue dans ['écosystéeme intelligent de FAIRINO, représenté par NOMAD ROBOTICS en France.

De nombreux fabricants commencent a tirer profit de l'loT et de la collaboration homme-machine. Que
peuvent leur apporter les robots collaboratifs ?

Les robots collaboratifs réduisent les colts de fabrication, augmentent l'efficacité de la production et font
monter en compétences les opérateurs. Ils offrent également une meilleure qualité de service et améliorent
l'expérience client. En proposant des fonctions standardisées et des co(its de déploiement faibles, les
cobots sont largement utilisés dans les scénarios commerciaux tels que les taches ménageres, le nettoyage
des chambres et la cuisine.

On estime que les cobots ont un potentiel illimité et qu'ils seront introduits dans davantage de scénarios a
l'avenir.
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EFFECTEUR TERMINAL DE ROBOT COMPATIBLE AVEC LES
METHODES DE CONNEXION D'EFFECTEUR TERMINAL DE
ROBOT INDUSTRIEL
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FR20 Schéma du socle

FAIRINO - ROBOT EJFII]
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